[ Soluciones ]

. Como |A| = (a — 2)(a — 7), A" existe siempre que
a=2ya= 7. Entonces la solucion del sistema es:

—5a—4 15—4a 3+& 4]
4

X=A"B= 6 a-5 —1-a
. |Al = 2(3k? — 11k + 8) = 2(x — 1)(3k — 8). Por tanto:

1
(a—2)(a—7){ 4—a 1 a—3

3a—8]

Sik=1yk :c% = r1g9(A) = rg(A*) = 3 = numero de
incognitas = Sistema compatible determinado. La solu-
cion es:
X_—2(k2—k+3)
(k—1)(3k—8)

_ K -TK+13 4K +9Kk-3
" (k-1)(8k—8)""  (k—1)(3k—8)

Sik:1ok:§:>rg(A):2¢rg(A*):3:>

= Sistema incompatible.

a+b b+c c+a
m+n n+1l I+m|=
X+y Y+2z z+x
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2x+y+2z) y+z z+x
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X y z

. Las rectas en forma paramétrica son:

X =\ X =npn
ryy =-2+Xx Sty =3+ m+mp
z=1+2X z2=24+2u

Los vectores directores son: 4 = (1,1, 2) yv = (1, m, 2).
Para que sean paralelas, m = 1. El plano que las

contiene tiene por vectores directores U y AB, con
A0, =2, 1)e ry B(0, 4, 2) € s, por lo que resulta:

X y+2 z-1
|1 1 2 =7X+y—-62+8=0
0 6 1

. La recta r estd determinada por A(3, 4,5)yu = (2, 1, 3).
Un vector normal a la recta s que corta perpendicular-
mentearesv =4 x PA = (—10, —10, 10) ~ (1, 1, —1),
y un vector director de s sera:

X =3+ 4p
d=V xi=(4,-5 —-1)=s1y=-1-5u
Z = —

6.a) {t:X_3=>x3:y2:>xy1:O.
t=y—-2

Se trata de una recta en el plano.

Teniendo en cuenta la relacion fundamental de la tri-
gonometria, sen®t + cos?t = 1, se tiene:

cost:x_z; sent:%“#
Y 2

é(X 2)+(Y+1):1@
4 4

SX—-2P+y+1)=4
Circunferencia de centro C(2, —1) y radio r = 2.

b) Puntos de corte: X =2F +y+1" =4 _ |X
X=y-1=0 X, =2

Los puntos son A(0, —1) y B(2, 1).
7. a) D = R. f es continua y positiva en D.
Fix) = —2senx cosx

[1+ sen®x]?
El signo de la derivada se da en la tabla:

:O:>X:O,x:iﬂ,x:ig

ks 0 +’1T i
—r _— =
2 2

f - + - +

f

T iy 1

Como f(—x) = f(x) = f(0) = 1, fl——| = f|=| = —,

(=m) = f(x) = 1(0) [2] [2} )

significa que estos son los maximos y minimos ab-
solutos, respectivamente.
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b) Punto de tangencia: A

3, 2]. Pendiente:

| 4 - 2 4
m=f 1 =—§:>Ecua0|on:y—§=——x

9
8.a)D=R_{1). ImS -1 _¢e=1___
=t X(x — 1) 0~
im e -1 e—1_+C>O
=1 x(x = 1) 0"
b) lim - —1 o im—2" — —e. La funcidn serd con-
=0 x(x —1) x=02x —1
tinua en x = 0 & a = —e. Es continua en todo el

resto del dominio excepto en x = 1, en el que tiene
una discontinuidad inevitable con salto infinito.

2x 4+ 1
2 _ 2 _
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X—1 X X—1 eQx e2
f e dt
1

10. f es continua en todo su dominio, D = [—1, +o0).

a)A:f_st

1X+5

2y 2
A:fi'Qtdt:f
o 2+ 4 0
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= \QI - arctg;‘ =(4 -7 u?
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3 2 3
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il x+5 _1(x + 5)?
[ S dx fs dx
L -4
Xx+5 4(x +5)?

3
InIX+5I+4} = ﬂ[|n2—1] ul
X+ 5], 2

dx; tomando x + 1 = t? resulta:

208 lg—
2+ 4

b)V =

Iy
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